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磁気バランスの最も優れた形の丸形コアを採用したステッピングモータ
3次元磁場解析､ロバスト設計手法により従来の性能を大きくアップした
新しいモータ

特　徴（従来モータの角型42､56同じ厚さの比較）
高トルク・低振動の両立
¡丸型コアによる磁気バランスの向上と3次元磁場解析にて発生トルクの最適化により高トルクを
実現
最大静止トルク：30％以上、同様にプルアウトトルクも大幅に改善 a（図1、2）

T
O
R
Q
U
E
［
m
N
・
m
］
�

300�

250�

200�

150�

100�

50�

0

PULSE RATE［PPS］�
0 2000 4000 6000 8000

KA50JM2-501�

従来2相口42タイプ�

●図1

T
O
R
Q
U
E
［
m
N
・
m
］
�

600�

500�

400�

300�

200�

100�

0

PULSE RATE［PPS］�
0 2000 4000 6000 8000

KA60JM2-501�

従来2相口56タイプ�

●図2

¡3次元磁場解析によるディテントトルクの低減で低振動、低回転ムラを実現
ディテントトルク：約40％低減 a（図3）、回転ムラ：約30％改善
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¡誘起電圧偏差を極小にし、ポジション精度の改善に成功
ポジション精度：約30％向上 a （図4）
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軸振れ
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角型42モータとKA50、角型56モータとKA60は軸寸法、取付け位置互換

高トルクによって、同負荷ならば小さなモータを選択可能（省スペース化）

完全RoHS対応

※3次元磁場解析は立体的に磁力の強弱を表現し、最も効率の良い形状を見出します。
※ロバスト設計とは部品等のバラツキを性能に反映させないようにする設計手法

モータ軸の最大許容荷重及び軸振れ

※T.I.R.（Total Indicator Reading）：基準軸心を中心にして、測定
部を1回転させた場合のダイヤルゲージの読みの全量を表します。�
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KA50 シリーズ（1.8 degree/step）

標準仕様

外形図

結線図
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リード： UL3266 AWG22
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（10）�
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リード： UL3266 AWG22

付属品： リードコネクタ�
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型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA50HM2－501

1.8

2.08 2.0 1.04 0.9 216 12 50

KA50HM2－502 4.20 1.0 4.2 3.8 216 12 50

KA50JM2－501 2.46 2.0 1.23 1.3 324 15 70

KA50JM2－502 5.00 1.0 5.0 5.4 324 15 70

KA50KM2－501 3.20 2.0 1.6 1.8 471 20 100

KA50KM2－502 6.20 1.0 6.2 6.7 471 20 100

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2

型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA50HM2－551

1.8

1.66 2.0 0.83 1.3 231 12 50

KA50HM2－552 3.20 1.0 3.20 5.1 231 12 50

KA50JM2－551 1.96 2.0 0.98 1.9 373 15 70

KA50JM2－552 3.80 1.0 3.8 7.1 373 15 70

KA50KM2－551 2.60 2.0 1.30 2.5 520 20 100

KA50KM2－552 5.10 1.0 5.10 10 520 20 100

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2
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パルスートルク特性
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KA60 シリーズ（1.8 degree/step）

標準仕様

外形図

結線図
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コンタクト： 59333-8000（日本モレックス）�
リード： UL3266 AWG22

付属品： リードコネクタ�
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 （A）�

（PHASE）� 55381�
PIN No.

4
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6

 （B）�

 （COM）�

 （B）�

（PHASE）� 左記励磁シーケンスにて、出力軸側
より見て時計方向回転�

ユニポーラ�

51004-1100（PIN No.）�
励磁相（PHASE）�
リード線色�
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PIN No.
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（PHASE）� 左記励磁シーケンスにて、出力軸側
より見て時計方向回転�

バイポーラ�

ユニポーラ

バイポーラ

型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA60JM2－501

1.8

2.44 3.3 0.74 0.83 707 35 180

KA60JM2－502 3.41 2.2 1.55 1.8 707 35 180

KA60KM2－501 2.97 3.3 0.9 1.4 1011 50 270

KA60KM2－502 4.40 2.2 2.0 3.0 1011 50 270

KA60LM2－501 3.63 3.3 1.10 1.6 1315 60 360

KA60LM2－502 5.28 2.2 2.4 3.4 1315 60 360

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2

型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA60JM2－551

1.8

2.05 3.3 0.62 1.2 805 35 180

KA60JM2－552 2.42 2.2 1.10 2.6 805 35 180

KA60KM2－551 2.41 3.3 0.73 2.1 1207 50 270

KA60KM2－552 3.01 2.2 1.37 4.5 1207 50 270

KA60LM2－551 2.97 3.3 0.90 2.2 1600 60 360

KA60LM2－552 3.74 2.2 1.7 4.9 1600 60 360

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2
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パルスートルク特性
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KA50 シリーズ（0.9 degree/step）

標準仕様

外形図

結線図

型式�

KA50HM1�

KA50JM1�

KA50KM1

 L［㎜］�

35�

40�

50

 質量［g］�

230�

300�

420

φ50

（35）�

4-M3TAP

タンシ： 55381（日本モレックス）�
TERMINAL： 55381（molex）�

31±0.2

3
1
±
0
.2

（
3
）
�

（
5
.1
）
�

24±0.5 L

2

7

φ
2
2
±
0
.0
3

φ
5
－
0
.0
2

0

DIRECTION�
OF LETTER

4 文字の向き�

ネームプレート�
NAME PLATE

300  0+40 

（10）�

ハウジング： 51004-1100（日本モレックス）�

コンタクト： 59333-8000（日本モレックス）�
リード： UL3266 AWG22

300  0+40

（10）�

ハウジング： 51004-1100（日本モレックス）�

コンタクト： 59333-8000（日本モレックス）�
リード： UL3266 AWG22

付属品： リードコネクタ�

バイポーラ�

ユニポーラ�

51004-1100（PIN No.）�
励磁相（PHASE）�
リード線色�

1�
A�
黒�

3�
A com�
赤�

5�
A�
茶�

7�
B�
黄�

9�
B com�
青�

11�
B�
橙�

55381�
PIN No.
1�
4�
3�
6�
2�
5

51004-1100�
PIN No.
1�
7�
5�
11�
3�
9

PHASE

A�
B�
A�
B�

A com�
B com

1

－�
－�
�
�
＋�
＋�

2

�
－�
－�
�
＋�
＋�

3

�
�
－�
－�
＋�
＋�

4

－�
�
�
－�
＋�
＋�

回転方向確認用励磁シーケンス�

55381�
PIN No.
1

2

3

 （A）�

 （COM）�

 （A）�

（PHASE）� 55381�
PIN No.

4

5

6

 （B）�

 （COM）�

 （B）�

（PHASE）� 左記励磁シーケンスにて、出力軸側
より見て反時計方向回転�

ユニポーラ�

51004-1100（PIN No.）�
励磁相（PHASE）�
リード線色�

3�
A�
赤�

5�
A�
青�

7�
B�
黄�

9�
B�
白�

55381�
PIN No.
2�
4�
3�
5

51004-1100�
PIN No.
3�
7�
5�
9

PHASE

A�
B�
A�
B

1

－�
－�
＋�
＋�

2

＋�
－�
－�
＋�

3

＋�
＋�
－�
－�

4

－�
＋�
＋�
－�

回転方向確認用励磁シーケンス�

55381�
PIN No.
2

3

 （A）�

 （A）�

（PHASE）� 55381�
PIN No.

4

5

 （B）�

 （B）�

（PHASE）� 左記励磁シーケンスにて、出力軸側
より見て反時計方向回転�

バイポーラ�

ユニポーラ

バイポーラ

高分解能品

型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA50HM1－501

0.9

2.12 2.0 1.06 1.15 185 10 50

KA50HM1－502 4.20 1.0 4.20 4.40 185 10 50

KA50JM1－501 2.46 2.0 1.23 1.60 304 12 70

KA50JM1－502 5.00 1.0 5.00 6.90 304 12 70

KA50KM1－501 3.32 2.0 1.66 2.10 403 18 100

KA50KM1－502 6.70 1.0 6.70 8.60 403 18 100

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2

型式 ステップ角 電圧 電流 抵抗
インダク
タンス

最大静止
トルク

ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

KA50HM1－551

0.9

1.66 2.0 0.83 1.60 215 10 50

KA50HM1－552 3.20 1.0 3.20 6.60 215 10 50

KA50JM1－551 1.96 2.0 0.98 2.30 347 12 70

KA50JM1－552 3.80 1.0 3.80 9.10 347 12 70

KA50KM1－551 2.60 2.0 1.30 3.10 458 18 100

KA50KM1－552 5.10 1.0 5.10 11.00 458 18 100

Dimension degree/step V/Φ A/Φ Ω/Φ mH/Φ mN･m mN･m g･cm2
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パルスートルク特性
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DRIVER: Constant-current driver�
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INERTIAL: 40［g・cm2］�

KA50KM1-501
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KA50KM1-552
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バイポーラ
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KA シリーズ準標準

片軸 Dカット付モータ

両軸 Dカット付モータ

KA50
1.8degree/step

KA60
1.8degree/step

KA50
0.9degree/step

ユ
ニ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-50101 KA60JM2-50101 KA50HM1-50101
KA50HM2-50201 KA60JM2-50201 KA50HM1-50201
KA50JM2-50101 KA60KM2-50101 KA50JM1-50101
KA50JM2-50201 KA60KM2-50201 KA50JM1-50201
KA50KM2-50101 KA60LM2-50101 KA50KM1-50101
KA50KM2-50201 KA60LM2-50201 KA50KM1-50201

バ
イ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-55101 KA60JM2-55101 KA50HM1-55101
KA50HM2-55201 KA60JM2-55201 KA50HM1-55201
KA50JM2-55101 KA60KM2-55101 KA50JM1-55101
KA50JM2-55201 KA60KM2-55201 KA50JM1-55201
KA50KM2-55101 KA60LM2-55101 KA50KM1-55101
KA50KM2-55201 KA60LM2-55201 KA50KM1-55201

KA50
1.8degree/step

KA60
1.8degree/step

KA50
0.9degree/step

ユ
ニ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-511 KA60JM2-511 KA50HM1-511
KA50HM2-512 KA60JM2-512 KA50HM1-512
KA50JM2-511 KA60KM2-511 KA50JM1-511
KA50JM2-512 KA60KM2-512 KA50JM1-512
KA50KM2-511 KA60LM2-511 KA50KM1-511
KA50KM2-512 KA60LM2-512 KA50KM1-512

バ
イ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-561 KA60JM2-561 KA50HM1-561
KA50HM2-562 KA60JM2-562 KA50HM1-562
KA50JM2-561 KA60KM2-561 KA50JM1-561
KA50JM2-562 KA60KM2-562 KA50JM1-562
KA50KM2-561 KA60LM2-561 KA50KM1-561
KA50KM2-562 KA60LM2-562 KA50KM1-562

外形図（片軸仕様）
（型式例）KA50JM2-501 ⇒ KA50JM2-50101

型式一覧

（型式例）ユニポーラ　KA50JM2-501 ⇒ KA50JM2-511
バイポーラ　KA50JM2-551 ⇒ KA50JM2-561

型式一覧
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外形図（両軸仕様）

基本仕様、結線図、及び付属品（リードコネクタ）は標準仕様に準じます。

基本仕様、結線図、及び付属品（リードコネクタ）は標準仕様に準じます。



10

エンコーダ付モータ
（型式例）KA50JM2-501 ⇒ 2チャンネル品　KA50JM2E2-501

3チャンネル品　KA50JM2E3-501

型式一覧

外形図

4
文
字
の
向
き
�

24±0.8 L （18.3）�

2

φ
2
2
±
0
.0
3

φ
5
－
0
.0
2

0

ネームプレート�
（NAME PLATE）�

（
4
1
.1
）
�

ENCODER型式�

KA50HM2�

KA50JM2�

KA50KM2

 L［㎜］�

35�

40�

50

 質量［g］�

230�

300�

420

GND

R

R

12345

+5VBA

GND

R

R

R

12345

+5VBAⅠ�

400

DC5V ±0.5V

・2チャンネル品（A, B相）
・3チャンネル品（A, B, Ⅰ相）

TTL

分解能［P/R］

電源電圧

出力相

出力波形

D
IR
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O
N
�

O
F 
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TT
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4
文
字
の
向
き
�

（
4
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.1
）
�

ENCODER
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3

φ
6
.3
5
－
0
.0
2

0

ネームプレート�
（NAME PLATE）�

型式�

KA60JM2�

KA60KM2�

KA60LM2

 L［㎜］�

44�

54�

65

 質量［g］�

500�

700�

850

結線図

KA50 1.8degree/step KA60 1.8degree/step

ユ
ニ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-501 KA60JM2-501 KA60JM2E3-501
KA50HM2-502 KA60JM2-502 KA60JM2E3-502
KA50JM2-501 KA60KM2-501 KA60KM2E3-501
KA50JM2-502 KA60KM2-502 KA60KM2E3-502
KA50KM2-501 KA60LM2-501 KA60LM2E3-501
KA50KM2-502 KA60LM2-502 KA60LM2E3-502

バ
イ
ポ
ー
ラ

KA50HM2-551 KA60JM2-551 KA60JM2E3-551
KA50HM2-552 KA60JM2-552 KA60JM2E3-552
KA50JM2-551 KA60KM2-551 KA60KM2E3-551
KA50JM2-552 KA60KM2-552 KA60KM2E3-552
KA50KM2-551 KA60LM2-551 KA60LM2E3-551
KA50KM2-552 KA60LM2-552 KA60LM2E3-552

ベースモータ 3チャンネル品 ベースモータ 3チャンネル品
KA50HM2E3-501
KA50HM2E3-502
KA50JM2E3-501
KA50JM2E3-502
KA50KM2E3-501
KA50KM2E3-502
KA50HM2E3-551
KA50HM2E3-552
KA50JM2E3-551
KA50JM2E3-552
KA50KM2E3-551
KA50KM2E3-552

エンコーダ仕様

PIN No. 1 2 3 4 5
接続 GND － A相 ＋5V B相

PIN No. 1 2 3 4 5
接続 GND Ⅰ相 A相 ＋5V B相

2チャンネル品 2チャンネル品
KA50HM2E2-501 KA60JM2E2-501
KA50HM2E2-502 KA60JM2E2-502
KA50JM2E2-501 KA60KM2E2-501
KA50JM2E2-502 KA60KM2E2-502
KA50KM2E2-501 KA60LM2E2-501
KA50KM2E2-502 KA60LM2E2-502
KA50HM2E2-551 KA60JM2E2-551
KA50HM2E2-552 KA60JM2E2-552
KA50JM2E2-551 KA60KM2E2-551
KA50JM2E2-552 KA60KM2E2-552
KA50KM2E2-551 KA60LM2E2-551
KA50KM2E2-552 KA60LM2E2-552

11kR［Ω］

推奨プルアップ抵抗値

2チャンネル品 3チャンネル品

2.7k

KA50, KA60

基本仕様、結線図、及び付属品（リードコネクタ）は標準
仕様に準じます。

＜2チャンネル品＞

＜3チャンネル品＞



安全にご使用いただくための注意事項
ご使用（据付、運転、保守、点検等）の際には、必ずこの説明書を熟読し、正しくご使用ください。機器の知識、安全の情報そして注意事項のすべてについて習熟し

てからご使用ください。
本編では、安全注意事項のランクを「危険」「注意」として区分してあります。

なお、 に記載した事項でも、状況によっては重大な結果に結びつく可能性があります。
いずれも重要な内容を記載していますので必ず守ってください。
また、以下の記載で「電動機」には、モータファン・ポンプ・モータ用減速機等の応用製品も含みます。

取扱いを誤った場合に、危険な状況が起こりえて、
死亡又は重傷を受ける可能性が想定される場合。

取扱いを誤った場合に、危険な状況が起こりえて、中程度の傷害や軽傷を受け
る可能性が想定される場合及び物的損害だけの発生が想定される場合。

【全　般】

●電動機、制御装置の仕様を超えて使用しないでくだ
さい。感電、けが、破損等のおそれがあります。

●電動機、制御装置の開口部に指や物を入れないでく
ださい。感電、けが、火災等のおそれがあります。

●損傷した電動機、制御装置を使用しないでください。
けが、火災等のおそれがあります。

●お客様による製品の改造は、当社の保証範囲外です
ので、責任を負いません。

●銘板が常に見えるように障害物を置かないでくださ
い。

●銘板を取り外さないでください。

【輸送・運搬】

●運搬時は、落下、転倒すると危険ですので、十分ご
注意ください。

【開　梱】

●現品が注文通りのものかどうか、確認してください。
間違った商品を設置した場合、けが、破損、火災等
のおそれがあります。

【据付・調整】

●電動機の周囲には可燃物を絶対に置かないでくださ
い。火災の危険があります。

●電動機の周囲には通風を妨げるような障害物を置か
ないでください。
冷却が疎外され、異常過熱による爆発、引火、やけ
どの危険があります。

●電動機を負荷と結合する場合、芯出し、ベルト張り、
チェン張り、プーリの平行度等にご注意ください。
直結の場合は、直結精度に注意してください。ベル
ト又はチェンを使用するときは張力を正しく調整し
てください。また、運転前には、プーリ、カップリ
ングの締付ボルトは、確実に締め付けてください。
破片飛散によるけが、装置破損のおそれがあります。

●回転部分に触れないようにカバー等を設けてくださ
い。けがのおそれがあります。

●機械との結合前に回転方向を確認してください。け
が、装置破損のおそれがあります。

●電動機、制御装置には絶対に乗らない、ぶらさがら
ないようにしてください。けがのおそれがあります。

●電動機の軸端部のキー溝は、素手でさわらないでく
ださい。けがのおそれがあります。

【配管・配線】

●絶縁抵抗測定の際は、端子に触れないでください。
感電のおそれがあります。

●保護装置は、電動機に付属していません。過負荷保
護装置を設けてください。過負荷保護装置以外の保
護装置（漏電遮断器等）も設置することを推奨しま
す。焼損や火災のおそれがあります。

【運　転】

●運転中、電動機、制御装置はかなり高温になります。
手や体を触れないようにご注意ください。やけどの
おそれがあります。

●電動機と制御装置は指定された組合せでご使用くだ
さい。火災、故障発生の原因になります。

●水のかかる場所や腐食性の雰囲気、引火性のガスの
雰囲気、可燃物のそばでは使用しないでください。
火災故障発生の原因となります。

●異常が発生した場合は直ちに運転を停止してくださ
い。感電、けが、火災等のおそれがあります。

【保守・点検】

●絶縁抵抗測定の際は、端子に触れないでください。
感電のおそれがあります。

●電動機、制御装置のフレームは高温になるので、素
手でさわらないでください。やけどのおそれがあり
ます。

【保　管】

●雨や水滴のかかる場所、腐食性のガスや液体のある
場所、高温又は高湿の場所では保管しないでくださ
い。漏電、故障の原因となります。

【修理・分解・改造】

●修理、分解、改造は、行なわないでください。
感電、けが、火災等のおそれがあります。
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【全　般】

●爆発性雰囲気中では使用しないでください。
けが、火災等の原因になります。
●通電状態で移動、配線、保守・点検等の作業をしないでください。必ず、電
源を切って数分してから作業してください。
やけどや感電のおそれがあります。
●運搬、設置、配管・配線、運転・操作、保守・点検の作業は、専門知識のあ
る人が実施してください。感電、けが、火災等のおそれがあります。
●起動・進相コンデンサの端子にさわらないでください。感電のおそれがあり
ます。

【配管・配転】

●配線は正しく、確実に行なってください。
感電・火災、暴走のおそれがあります。
●電源ケーブルやモータリード線を無理に曲げたり、引っ張ったり、はさみ込
んだりしないでください。感電のおそれがあります。

【据付・調整】

●電動機、制御装置のアース端子またはアース線は必ず接地してください。感
電のおそれがあります。
●起動・進相コンデンサ、電子部品等をモータから離してご使用ください。故
障、火災の原因となります。
●天井や壁へ電動機を取り付けて使用する場合、条件によっては落下のおそれ
があります。
重量及び出力を考慮して確実に取り付けてください。けがのおそれがありま
す。

【運　転】

●活電部が露出した状態で運転はしないでください。感電のおそれがあります。
●運転中、回転体（シャフト・羽根等）へは絶対に接近又は接触しないでくだ
さい。
巻き込まれ、けがのおそれがあります。
●制御回路内部には絶対に手を触れないでください。感電のおそれがあります。
●停電した時は必ず電源を切ってください。
突然回りだす場合があります。
けがのおそれがあります。
●電動機は突然回転不能になる場合があります。回転不能になっても、人の生
命・身体又は、財産に損害が発生しないよう安全策を設けてください。
●制御装置付電動機の制動装置は確実に負荷を固定するものではありません。
確実に固定する場合は別系統の制動装置を設けてください。装置破損、けが
のおそれがあります。

※カタログ掲載の寸法・仕様・部品は、改良のためお断りなく変更する場合がありますのでご了承ください。
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